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Marking Scheme 
Strictly Confidential 

(For Internal and Restricted use only) 
Senior School Certificate Examination, 2025 
SUBJECT NAME PHYSICS [PAPER CODE 55/S/1] 

General Instructions: - 
 
1  You are aware that evaluation is the most important process in the actual and correct 

assessment of the candidates. A small mistake in evaluation may lead to serious problems 
which may affect the future of the candidates, education system and teaching profession. 
To avoid mistakes, it is requested that before starting evaluation, you must read and 
understand the spot evaluation guidelines carefully. 

2  “Evaluation policy is a confidential policy as it is related to the confidentiality of the 
examinations conducted, Evaluation done and several other aspects. Its’ leakage to 
public in any manner could lead to derailment of the examination system and affect 
the life and future of millions of candidates. Sharing this policy/document to 
anyone, publishing in any magazine and printing in News Paper/Website etc may 
invite action under various rules of the Board and IPC.” 

3  Evaluation is to be done as per instructions provided in the Marking Scheme. It should not 
be done according to one’s own interpretation or any other consideration. Marking 
Scheme should be strictly adhered to and religiously followed. However, while 
evaluating, answers which are based on latest information or knowledge and/or are 
innovative, they may be assessed for their correctness otherwise and due marks be 
awarded to them. In class-X, while evaluating two competency-based questions, 
please try to understand given answer and even if reply is not from marking scheme 
but correct competency is enumerated by the candidate, due marks should be 
awarded.  

4  The Marking scheme carries only suggested value points for the answers 
These are in the nature of Guidelines only and do not constitute the complete answer. The 
students can have their own expression and if the expression is correct, the due marks 
should be awarded accordingly. 

5  The Head-Examiner must go through the first five answer books evaluated by each 
evaluator on the first day, to ensure that evaluation has been carried out as per the 
instructions given in the Marking Scheme. If there is any variation, the same should be 
zero after delibration and discussion. The remaining answer books meant for evaluation 
shall be given only after ensuring that there is no significant variation in the marking of 
individual evaluators. 

6  Evaluators will mark( √ ) wherever answer is correct. For wrong answer CROSS ‘X” be 
marked. Evaluators will not put right (✓)while evaluating which gives an impression that 
answer is correct and no marks are awarded. This is most common mistake which 
evaluators are committing. 

7  If a question has parts, please award marks on the right-hand side for each part. Marks 
awarded for different parts of the question should then be totaled up and written in the left-
hand margin and encircled. This may be followed strictly. 

8  If a question does not have any parts, marks must be awarded in the left-hand margin and 
encircled. This may also be followed strictly. 

9  If a student has attempted an extra question, answer of the question deserving more 
marks should be retained and the other answer scored out with a note “Extra Question”. 

10  No marks to be deducted for the cumulative effect of an error. It should be penalized only 
once. 

11  A full scale of marks 0-70 (example 0 to 80/70/60/50/40/30 marks as given in Question 
Paper) has to be used. Please do not hesitate to award full marks if the answer deserves 
it. 

12  Every examiner has to necessarily do evaluation work for full working hours i.e., 8 hours 
every day and evaluate 20 answer books per day in main subjects and 25 answer books 
per day in other subjects (Details are given in Spot Guidelines).This is in view of the 
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reduced syllabus and number of questions in question paper. 
13  Ensure that you do not make the following common types of errors committed by the 

Examiner in the past:- 
● Leaving answer or part thereof unassessed in an answer book. 
● Giving more marks for an answer than assigned to it. 
● Wrong totaling of marks awarded on an answer. 
● Wrong transfer of marks from the inside pages of the answer book to the title page. 
● Wrong question wise totaling on the title page. 
● Wrong totaling of marks of the two columns on the title page. 
● Wrong grand total. 
● Marks in words and figures not tallying/not same. 
● Wrong transfer of marks from the answer book to online award list. 
● Answers marked as correct, but marks not awarded. (Ensure that the right tick mark 

is correctly and clearly indicated. It should merely be a line. Same is with the X for 
incorrect answer.) 

● Half or a part of answer marked correct and the rest as wrong, but no marks awarded.  
14  While evaluating the answer books if the answer is found to be totally incorrect, it should 

be marked as cross (X) and awarded zero (0)Marks. 
15  Any un assessed portion, non-carrying over of marks to the title page, or totaling error 

detected by the candidate shall damage the prestige of all the personnel engaged in the 
evaluation work as also of the Board. Hence, in order to uphold the prestige of all 
concerned, it is again reiterated that the instructions be followed meticulously and 
judiciously. 

16  The Examiners should acquaint themselves with the guidelines given in the “Guidelines 
for spot Evaluation” before starting the actual evaluation. 

17  Every Examiner shall also ensure that all the answers are evaluated, marks carried over to 
the title page, correctly totaled and written in figures and words. 

18  The candidates are entitled to obtain photocopy of the Answer Book on request on 
payment of the prescribed processing fee. All Examiners/Additional Head Examiners/Head 
Examiners are once again reminded that they must ensure that evaluation is carried out 
strictly as per value points for each answer as given in the Marking Scheme. 
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अंकन योजना: भौितकी (042) 

कोड  : 55/S/1 

Ů सं       मूʞ िबंदु/अपेिƗत उȅर अंक कुल 
अंक 

 खंड क 1 1 

1. ( C)  अपनी मूल İ̾थित के अनुŝप दोलन करेगा। 1 1 

2. (A) Z के अनुŢमानुपाती होता है। 1 1 

3. (A) 0.8  10–15 m 1 1 

4. (A) h 1 1 

5. (B) कंुडली का Ůितरोध 1 1 

6. (B) पराबœगनी िकरणŐ 1 1 

7. (C) )   12 Ω का Ůितरोध पा Ŋ̫ मŐ 1 1 

8. ( A) 80 mV 1 1 

9. ( B ) समान रहेगा 1 1 

10. ( B ) 198 V 1 1 

11. ( A ) एक-दूसरे को आकिषŊत करŐ गे। 1 1 

12. ( B) Ůाथिमक एवं िȪतीयक दोनो ंकंुडिलयो ंसे सɾȠ ɢƛ समान है। 1 1 

13. ( C ) अिभकथन (A)  सही है परȶु कारण (R) गलत है। 1 1 

14. ( D ) अिभकथन (A) और कारण (R)दोनो ंगलत है। 1 1 

15. 
(B) अिभकथन (A) और कारण (R) दोनो ंसही हœ, परȶु कारण (R), अिभकथन 

(A)  की सही ʩाƥा नही ंकरता है। 

1 1 

16. 
(A) अिभकथन (A) और कारण (R) दोनो ंसही हœ और कारण (R), अिभकथन 

(A) की सही ʩाƥा करता है।  

1 1 

खंड ख 
17.  
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2 

18. (a)  
 

 
 

 
 

(a) सीिजयम की देहली आवृिȅ ǒात करना                          1 
(b) आपितत Ůकाश की तरंगदैƽŊ ǒात करना                       1 

संयुƅलŐस की फोकस दूरी के िलए ʩंजक Ůाɑ करना           2 
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अथवा 
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2 

 िकरण आरेख खीचंना              1                                                        
 दपŊण से अंितम Ůितिबɾ की दूरी ǒात करना            1 
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19.  
 
 
 

       AB AD

BC DC

R R 4
= =

R R 1
 

 
   सेतु संतुलन Ůितबɀ मŐ है। 
पįरपथ के िबंदुओ ंA और C के मȯ Ůितरोध   
 

    

1 1 1= +
(8 2) (4+1)

10
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3
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


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I =
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2 

20.  
 
 
 
 
 
 

      

   
 

 p-n संिध डायोड के अŤिदिशक बायरन मŐ जब तक अनुŮयुƅ वोʐता 
रोिधका िवभव तक नही ंपŠँचती तब तक बŠत कम धारा Ůवािहत होती 
है। अनुŮयुƅ वोʐता मŐ काफ़ी वृİȠ करने पर िवद्युत् धारा मŐ वृİȠ 
होती है। 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

बैटरी Ȫारा आपूितŊ की जाने वाली धारा ǒात कीिजए                       2 
   2 

संिध डायोड का अिभलƗिणक Ůाɑ करने के िलए पįरपथ आरेख  1     
p-n संिध डायोड का अिभलƗिणक Ůाɑ करने की िविध का वणŊन    
करना                                                                                                  ½ 
अिभलƗिणक की आकृित खीचंना                                                     ½ 
 



Page 6 of 18 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

½ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
2 

21.  
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2 

खंड ग 
22.  

 
 
 
 
 
 
 
 
वैद्युत ɢƛ  : िकसी िदए गए पृʿ से अिभलंबवत गुज़रने वाली कुल वैद्युत 
Ɨेũ रेखाओं को वैद्युत ɢƛ कहते हœ। 

                   = E.ds 
   

वैद्युत ɢƛ एक अिदश रािश है। 
भुजा d का एक घन बनाइए िजसके कŐ ū पर िबंदु आवेश q रखा है। 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

½ 
 
 
 

½ 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Ůकाश का  तरंगदैƽŊ ǒात करना                  2 

 वैद्युत ɢƛ को पįरभािषत करना                            ½                   
 अिदश या सिदश रािश बताना                                          ½                 
 वगŊ से गुज़रने वाले वैद्युत ɢƛ के िलए ʩंजक Ůाɑ 

करना                                                                                    1 
 वगŊ से गुज़रने वाले वैद्युत ɢƛ पर Ůभाव बताना       1                
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घन से गुज़रने वाला कुल ɢƛ 

, 
0

= en
E

q


 

एक फलक वगŊ से गुज़रने वाला ɢƛ  
06

enq


  

अब यिद इस िबंदु आवेश को वगŊ के कŐ ū से सीधे ऊपर दूरी के िकसी िबंदु 
पर ले जाएँ तथा वगŊ की भुजा को दुगुना कर दŐ तो वगŊ से गुज़रने वाले 
ɢƛ पर कोई Ůभाव नही ंपड़ेगा Ɛोिंक िकसी बंद पृʿ से गुज़रने वाला 
वैद्युत ɢƛ उस पृʿ से ŮितबȠ आवेश पर िनभŊर करता है उस पृʿ के 
आकार पर िनभŊर नही ंकरता है। 
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3 

23.  
 
 
 
 
 
 
 

a)  

  
 

            
8
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c
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v
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b)    0
0 =

E
B

c
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½ 
 
 

½ 
 
 

½ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 z-अƗ के अनुिदश संचाįरत हो रही एक िवद्युत् चंुबकीय तरंग मŐ िवद्युत् 
तथा चंुबकीय Ɨेũ को दशाŊना                                                     1 

 ǒात करना   
a) तरंग का तरंगदैƽŊ                                                                    1 
b) सɾȠ चंुबकीय Ɨेũ का आयाम                                            1 
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24.  
 
 
 
 
 

 
 
बोर मॉडल के तीन अिभगृहीत  
 

 िकसी परमाणु मŐ कोई इलेƃŌ ॉन िनिʮत ̾थायी कƗाओ ंमŐ िविकरण ऊजाŊ 
उȖिजŊत िकए िबना पįरŢमण कर सकता है।  

 इलेƃŌ ॉन नािभक के चारो ंओर केवल उन कƗाओं मŐ ही पįरŢमण करता है 
िजनके िलए कोणीय संवेग का का मान पूणाōक h/2π  गुणज होता है।  

 कोई इलेƃŌ ॉन अपने िवशेष ŝप से उİʟİखत अिवकरणीय कƗा से दूसरी िनɻ 
ऊजाŊ वाली कƗा मŐ संŢमण कर सकता है।  जब यह ऐसा करता है एक फोटॉन 
उȖिजŊत होता है िजसकी ऊजाŊ Ůारंिभक एवं अंितम अव̾थाओ ंकी ऊजाŊ के अंतर 
के बराबर होती है।               
                   hν = Ei – Ef 

 
इलेƃŌ ॉन के घूणŊन की आवृिȅ 

   
v

= ............................(1)
2

v
r  

    
    n वी ंकƗा मŐ इलेƃŌ ॉन की चाल 

                           vn

2

0

=
2

e

nh  

                                               vn 
1

................................(2)
n

  

 

       nवी ंकƗा मŐ इलेƃŌ ॉन की िũǛा   

                               

2 2
0

2
=n

n h
r

me


  

                                     

2
nr n

---------------------------------------(3) 
  समीकरण (1) मŐ (2)और (3) का Ůयोग करने पर 

                              3

1
v

n
   
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½  
 
 
 

½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

½  
 
 
 
 
 

½  
 
 
 

½  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3 

25.  
(a) 
 
 
(i)   

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

      हाइडŌ ोजन परमाणु  के बोर मॉडल के तीन अिभगृहीत िलखना                   1½      

              
 

दशाŊना िक िकसी इलेƃŌ ॉन िक वी ंकƗा मŐ पįरŢमण की आवृिȅ     1½ 
  

                                              

i. पįरपथ मŐ धाįरता Ůितघात तथा धारा का िशखर मान ǒात करना    1+1 
ii. धाįरता Ůितघात और धारा मŐ पįरवतŊन ǒात करना                      ½  + ½    

iii.   
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                 Xc = 
1

2vC 

                = 
1

2  
125
   20  10–6

 

                = 200 

             I0 = 
V0
XC

 

                = 
220  1.414

200  

                 =  1.6 A  or 1.1 2   A 
(ii) Xc धाįरता Ůितघात आधा हो जाएगा | 
     धारा दोगुनी हो जाती है।   
 
 

अथवा 
 
 
 
 
 
 

(i)   r = 
mv
qB             

= 
9  10–31  3.2  107

1.6  10–19  4.5  10–4  

= 0.4 m 
 

(ii) v = 


2r 

= 
3.2  107

2  0.4  

= 
4
  107 Hz  

(iii) E = 
1
2 mv2 

   = 
1
2  9  10–31  3.2  3.2  1014 

   = 4.608  10–16 J 
 

 
½  
 
 
 
 
 

½  
 

½  
 

½  
½ 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

½  
 
 
 

½  
 
 
 
 

½  
 
 
 
 

½  
 
 

½  
 
 
 
 

½  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3 

26.  
 
 
 
बंधन ऊजाŊ:- 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

पįरकिलत करना   
(i) वृȅाकार पįरपथ की िũǛा गणना करना                              1 

(ii)    घूणŊन की आवृिȅ ǒात करना                                               1 
(iii)      ऊजाŊ की गणना करना                                                  1

  

 नािभक की बंधन ऊजाŊ को पįरभािषत करना              1  
 मुƅ ऊजाŊ की गणना करना                                         2 
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  कुछ ɊूटŌ ॉनो ंएवं Ůोटॉनो ंको पास-पास लेकर िनिʮत आवेश एवं ūʩमान 
वाला एक नािभक बनाया जाए तो इस ŮिŢया मŐ ऊजाŊ मुƅ होगी। यह ऊजाŊ 
नािभक की बंधन ऊजाŊ कहलाती है।  
 
वैकİʙक-  
नािभकीय कणो ंको नािभक से अलग-अलग करने के िलए आवʴक ऊजाŊ 
X की नािभकीय बंधन ऊजाŊ , B.EX = 240  7.6 
                           = 1824 MeV 
Y की नािभकीय बंधन ऊजाŊ,   B.E

Y
 = 120  8.5 = 1020 MeV 

मुƅ ऊजŊ E = 2(B.E
Y
) – (B.E

X
)  

   = (2  1020) –1824 

   = 216 MeV 

 
 
1 
 
 
 
 
½  
 
 
½  
 
½  
 
½  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3 

27.  
 
 
 
 
 
 
अपवाह वेग चालाक के िसरो ंपर लगाए गए िवद्युत् Ɨेũ के Ůभाव से चालक के अंदर मुƅ 
इलेƃŌ ॉन औसत गित Ůाɑ कर लेते हœ।  यह औसत गित अपवाह वेग कहलाती है।   
माना िक l लɾाई तथा अनुŮ̾थ काट का Ɨेũफल A के चालक के िसरे िवभवांतर वाली 
बैटरी से जुड़े हœ।  
 

                        
माना िक n इलेƃŌ ॉन घनȕ है। 
             I = कुल आवेश/ समय …. (1) 
      i.e. Q = nA L  e             …. (2) 

              t = 
L
vd

                         …. (3) 

समीकरण (2) और (3) का (1) मŐ Ůयोग करने पर 

              I = 
Q
t  = 

nALe
L/vd

 

             I = neAvd 

 
 
 
 
 
 
 
1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
½  
 
 
 
½  
 
 
½  
 
½  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3 

28.  
 
 
 
 
 

(a)    

m = I


A  = I |


A | n̂ 

 

 
 
 
 
 
 
½  
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 अपवाह वेग को पįरभािषत करना                                            1 

  चालक के माȯम से Ůवािहत धारा के िलए अपवाह वेग का सूũ 

िनगमन                                              2         

(a) पाश के चंुबकीय आघूणŊ m  की गणना करना                     1 ½ 

(b)  पाश पर कायŊरत बल आघूणŊ t की गणना करना             1 ½   
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          = 0.25 A  (4  5  10–4 m2) [0.8î  – 0.6 ĵ ] 

          = 5  10–4 (0.8 î  – 0.6 ĵ ) A m2 
 

(b)     t  = 

m  


B  

               = 5  10–4(0.8 î  – 0.6 ĵ )  (0.2ĵ  + 0.5k̂) N m 

               = 5  10–4(0.16k̂ – 0.4 ĵ  – 0.3 î ) N m 

               = 5  10–4(–0.3 î  – 0.4 ĵ  + 0.16k̂) N m 

 
½  
½  
 
 
½  
 
½ 
 
½  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
3 

खंड घ 

29. (i) (a) (D) 2.59 cm 
             OR 
      (b)  (C)  9.47 cm 
(ii) (B)  10  
(iii) (A) वाˑिवक, उʐा और आविधŊत 
iv) (B) अिभ̊ʴक  से  f0 से अिधक और 2 f0  से कम दूरी पर İ̾थत है।    

1 
 
 
1 
1 
 
1 

 
 
 
 
 
 
4 

30. (i)   (a) (C) n Ůकार के अधŊचालको ंमŐ बŠसंƥक आवेश वाहक होल होते हœ। 
           OR 
       (b) (D) अपवाह धारा तथा िवसजŊन धारा एक-दूसरे को िनरˑ कर देती है। 
(ii) (B) फ़ॉ˛ोरस 
(iii) (A) 0.72 eV 
(iv) (C) बढ़ जाती है तथा Ÿासी ˑर की मोटाई बढ़ जाती है।s 

1 
 
 
1 
1 
1 

 
 
 
 
 
4 

खंड ड. 
 
 

31. (a)  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
(a)   (i) (I) माना ᳰक ᮧितरोध R,  कंुडली L और संधाᳯरᮢ C  ᮰ेणी ᮓम मᱶ जुड़े ह।ᱹ 
 
                

                   
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(i)  ᮧा᳙ करना 
 (I) फेजर आरेख का उपयोग करके पᳯरपथ कᳱ ᮧितबाधा ᮧा᳙ करना        2      
 (II) ता᭜ᭃिणक धारा के िलए ᳞ंजक ᮧा᳙ करना                      ½  
(III) अनुᮧयᲦु वो᭨टता से धारा कᳱ कला का स᭥ब᭠ध ᮧा᳙ करना               ½ 
(ii) AC पᳯरपथ के शिᲦ गुणक कᳱ पᳯरभािषत करना                      1 
      उन शतᲄ का उ᭨लेख िजनमे शिᲦगुणक 

(I) अिधकतम                                                                    ½ 
(II) िन᳜तम होता ह ै                                                            ½  
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                   2 2 2[ ( ) ]L cI R X X     

                   
2 2R ( )L C

Z
I

Z X X




    

      (II)          sin( )m
m

V
I t

Z
    

     

     (III)    Phase angle tan ϕ = 
VL – VC

VR
 

(ii)    V VP E I cos   जहाँ  P =  वा᭭तिवक शिᲦ  और  V VE I is the  आभासी शिᲦ,  ϕ  
धाराऔर वो᭨टता के बीच कलांतर  ह।ै 
शिᲦगुणक को वा᭭तिवक शिᲦ से आभासी शिᲦ के अनुपात मᱶ पᳯरभािषत ᳰकया जा सकता 
ह।ै                                                 
           शिᲦ गुणांक = वा᭭तिवक शिᲦ / आभासी शिᲦ  = cos ϕ  

(i) अिधकतम जब   ϕ = 0 शु᳍ ᮧितरोधकᳱय पᳯरपथ ( यह LCR ᮰ेणीᮓम के 

पᳯरपथ मᱶ अनुनाद कᳱ ि᭭तिथ 1

LC
  मᱶ होता ह ै). 

(ii) ᭠यूनतम ϕ = 
2


, शु᳍ ᮧेरकᳱय अथवा धारकᳱय ᮧितपथ 

 
(b)  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
(i) माना ᳰक ᳫोत के िसरᲂ का िवभवातंर 
              sin tm    

 
½  
 
 
 
 
 
 
½ 
 
½  
 
½  
 
 
½  
 
 
½  
 
 
 
 
1 
 
 
 
½  
 
 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(i)  यह स᭜यािपत करना ᳰक आदशᭅ ᮧेरक वाले ac पᳯरपथ मᱶ वो᭨टता धारा से 
कला मᱶ π/2 रेिडयन अᮕ होती ह।ै                                   3 
(ii) िवचरणᲂ को दशाᭅने के िलए ᮕाफ 
 (I)  ᮧ᭜येक ᮧेरक मᱶ धारा मᱶ पᳯरवतᭅन कᳱ दर के साथ ᮧेᳯरत िव᳒ुत् वाहक बल 
का पᳯरमाण                                                                                      1 
 (II) ᮧवािहत धारा के साथ ᮧ᭜येक ᮧेरक मᱶ संिचत ऊजाᭅ                  1 
 
 



Page 13 of 18 
 

      
ᳰकरखॉफ़  के पाश िनयम के ᮧयोग से  
 
 

                 

0

sin

sin t

m

m

di
L

dt

di
t

dt L L

di dt
L










 

 



 

समाकलन 

          
cos

sin( )
2

m

m

i t
L

i i t









 
              

 

यह दशाᭅता ह ैᳰक धारा, िवभवांतर स े
2

 रेिडयन से पीछे ह।ै  

 िवभवांतर, धारा से 
2


 रेिडयन से कला मᱶ आगे ह।ै   

 
 
(ii)   (I) ᮧेᳯरत िव᳒ुत ्वाहक बल के िलए ᮕाफ 

              
   (II) संिचत ऊजाᭅ के िलए ᮕाफ 
 

                  

 
 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1 
 
 
 
½  
 
½  
 
 
 
 
 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
5 
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32.  

(a) 

 

 

 

 

 

 

 

(i) (I)
 
 आवेश आधा हो जाएगा। 

    आवेश का ᮧवाह संधाᳯरᮢ A (उᲬ िवभव) से संधाᳯरᮢ B िन᳜ िवभव कᳱ ओर 
होगा जब तक ᳰक वे  सा᭥याव᭭था ᮧा᳙ न कर लᱶ। 

वैकि᭨पक 

                 v 0A Bq c q   

                  

cv

2c

v

2

A B
common

A B

q q
V

c c


 





 

            
' cv

cv
2 2

A
A common

q
q     

(II) िवभवांतर आधा हो जाएगा। 
 

 
 

                        
cv 0 v

2c 2

A B
common

A B

q q
V

c c







 

 

(III) संिचत ऊजाᭅ एक चौथाई हो जाएगी। 

            

2

' 2

2

1

2
1

2

1

2 2

A

A common

U CV

U CV

V
C





   
 

 

                                        
4

AU
   

 
 
 
 
 
 

  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
½ 
 
 
 
 
 
½  
 
 
 
 
 
½  
 
½  
 
 
 
½  
 
 
 
 
 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(i) संधाᳯरᮢ A के िलए िन᳜िलिखत के नए मान कᳱ पुि᳥ करते ᱟए पᳯरकिलत 
कᳱिजए। 

(I) आवेश              ½ + ½  
(II) िवभवांतर                                 ½ + ½  
(III) संिचत ऊजाᭅ             ½ + ½ 

  (ii) िन᳜िलिखत के िलए िव᳒ुत् रेखाᲐ का पैटनᭅ खᱭिचए 
(I) धनावेिशत चालाक गोले के िलए                    1 
(II) ᳰकसी िव᳒ुत् ि᳇ᮥुव के िलए                     1 
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  (ii) (I)  
        

 
 
 
(II)  

             
 
 

अथवा 
 

(b)  
 

 

 

 

 

 

 

(i)   1 2
21 212

0 21

1

4

q q
F r

r


 
     

वैकि᭨पक::   1 2
12 122

0 12

1

4

q q
F r

r


 
 

              OR    1 2
2

0

1

4

q q
F r

r


 
      

 
िबंदु आवेशो ंके िनकाय के कारण िवद्युत् Ɨेũ ǒात करने के िलए 

 
 
 
 
 
1 
 
 
 
 
 
 
 
 
1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(i) ि᭭थर वै᳒ ुितकᳱ कूलॉम िनयम सᳰदश िलखना                  1 
      ᳲबद ुआवेशᲂ के िनकाय के कारण ᳰकसी ᳲबद ुपर िव᳒ुत् ᭃेᮢ ᭄ात    करना।
                                                                                              2 
(ii) आवेश q का िच᭮न तथा पᳯरमाण ᭄ात करना                                     2 
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1
1 12

0 1

2
2 22

0 2

1

4

1

4

p
p

p
p

q
E r

r

q
E r

r









 

 
     

   
             
अ᭟यारोपण के िस᳍ांत से  
 

          1 2 .............. nE E E E   
   

 

         
2

10

1

4

n
i

ip
i ip

q
E r

r 

 
 

 

 
(ii)  
 

                    
िचũ से 

     
2

0

1
.

4AB

q
E

r



 

                    
6

2
0

1 2 10
.

4 l


  

 
 
 
 
 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
½  
 
 
 
 
 
½  
 
 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
½  
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6

2
0

1 2 10
.

4AC

AB AC

E
l

E E










 


 

      ∴  पᳯरणामी िव᳒ुत् ᭃेᮢ    ABE


 & ACE


 

BC AB ACE E E 
  

 

     2 cos30BC ABE E 


 

        
6

2
0

1 2 10 3
.

4 2BCE
l





 

   2
0

1
.

4 3

2

AM

q
E

l


 
 
 


 

      कुल िव᳒ुत् ᭃेᮢ A पर शू᭠य ह ै                    

      ∴   AM BCE E   

6

2 2
0 0

1 2 2 10 3
. .

4 4 23

2

q

ll 


 

 
 
 

 

 

                              63 3 3 3
10 C μC

2 2
q or 

    

 
 
 
½  
 
 
 
 
 
 
½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
½  
 

5 

33.  (a)  
 
 
 
 
 
 

         
      A + δ = i + e 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

½  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 िᮧ᭸म कोण और अ᭨पतम िवचलन कोण के पदᲂ मᱶ कांच के िᮧ᭸म के िलए 
अपवᭅतनांक का ᳞ंजक ᳞तुप᳖ करना                          4 

 स᭥मुख पृ᳧ पर ᮧकाश का अपवतᭅन हो सकने के िलए शतᭅ िलखना     1 
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   and A  = r1 + r2 

 
᭠यूनतम िवचलन कोण कᳱ ि᭭थित मᱶ   , δ=Dm  
          1 2,i e r r r         

        

2

2

m

m

A D i

A D
i

 




 

         2
2

A
A r r    

ᳩेल के िनयम से  
 

       
sin

sin

i
n

r
  

    
sin

2

sin
2

mA D

n
A

 
 
 

 
 
 

 

स᭥मखु पृ᳧ से अपवतᭅन होन ेके िलए 
 
 

                    

2

1

1
2

1

sin

1
sin

1
sin

c

c

c

r i

n
i

i
n

r
n









   
 
   
 

 

 
OR 

 
(b)  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
हाइगे᭠स का िस᳍ांत  
तरंगाᮕ का ᮧ᭜येक ᳲबद ुएक ि᳇तीयक िवᭃोभ का ᳫोत ह ैऔर इन ᳲबदᲐु से होन ेवाली 
तरंिगकाए ँतरंग कᳱ गित स ेसभी ᳰदशाᲐ मᱶ फैलती ह।ै  
 तरंगाᮕ से िनगᭅमन होने वाली इन तरंिगकाᲐ को ᮧायः ि᳇तीयक  तरंिगकाᲐ के नाम से 
जाना जाता ह।ै और यᳰद हम इन सभी गोलᲂ पर उभयिन᳧ ᭭पशᭅक पृ᳧ खᱭचे तो हमᱶ ᳰकसी 
बाद के समय पर तरंगाᮕ कᳱ नई ि᭭थित ᮧा᳙ हो जाती ह।ै 

½  
 
 
 

½ 
 
 
 
 

½  
 
 

½  
 
 
 

½  
 
 
 
 
 
 
 
 

½ 
 
 
 
 
 

½   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
 हाइग᭠ेस के िस᳍ांत का उ᭨लेख                         1 
 आरेख                                  1 ½ 
  ᮧकरण कᳱ चचाᭅ िजसमᱶ ᳰकसी िवरल मा᭟यम से सघन मा᭟यम मᱶ कोई समतल 

तरंग अपवतᭅन करता ह।ै                                 ½  
 ᳩेल के िनयम कᳱ ᳞ु᭜पिᱫ                       2 
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िवमशŊ  :  τ समय मᱶ आपितत समतल तरंगाᮕ ᳇ारा 1v गित से तय BC दरूी, पर 1v τ ह।ै 
अपवᳶतत तरंगाᮕ का आकार ᮧा᳙ करन ेके िलए, ᳲबद ुA से 2v τ(=AE)  िᮢ᭔या का एक 
गोला दसूरे मा᭟यम मᱶ खᱭचते ह।ᱹ िचᮢ मᱶ दशाᭅए अनुसार ᳲबद ुC से ᳲबद ुE तक गोले पर एक 
᭭पᳶशताल खᱭचा|         
उपरोᲦ आकृित स े

        

1

2

1

2

sin

sin

sin
.........................(1)

sin

ABC and AEC

vBC
i

AC AC
vAE

and r
AC AC
vi

r v





 

 



 

 

      1 2
1 2

As n n
c c

and
v v

   

     1 1

2 2

..................(2)
v n

v n
   

 
समीकरण (1) और (2)  स े                               
      1 2sin sinn i n r  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 ½  
 
 
 
 
 
 
 
 

½  
 
 
 
 
 
 
 

½  
 
 

½  
 
 

½  
 
 
 
 
 
 
 

½ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
5 
 

 


